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Изучение космоса и его составляющих является одним из направлений современной
эпохи. Исследование космических тел не может полагаться лишь на орбитальные телеско-
пы, и всё большее применение находят космические аппараты (КА). Преимуществом КА
является их способность доставить требуемое научное оборудование для более детальных
исследований непосредственно на поверхность космического тела с малым гравитацион-
ным полем (астероиды, кометы). В Южно-Уральском государственном университете в
молодежном конструкторском бюро «Астероид» разрабатывается подобный КА [4].

Одной из важных частей миссии является посадка на космическое тело с низким гра-
витационным полем. В процессе необходимо точное регулирование положения центра масс
[1,2]. Для этого применяются средства управления - газовые двигатели малой тяги. Ре-
гулировка управляющих усилий реализовывается с помощью ПИД регуляторов [3].

На основе определённых характеристик траектории сближения КА с космическим те-
лом и параметров траектории посадки КА на поверхность построена математическая мо-
дель системы управления КА при помощи 2-у ПИД-регуляторов.
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