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Внекорабельная деятельность (ВКД) играет ключевую роль в функционировании ор-
битальных станций, в том числе влияя на их надежность и срок службы. Сложности
осуществления внекорабельной деятельности заключаются в непредсказуемости внешних
условий и в потенциальной опасности в открытом космосе, связанной с креплением кос-
монавта в условиях невесомости.

Задача моделирования движения человека является важной частью подготовки кос-
мических миссий. Моделирование также позволяет проектировщикам наблюдать, как эф-
фекты космического скафандра могут влиять на общую производительность ВКД.

В данной работе рассматривается задача оптимального перемещения руки космонав-
та в скафандре из начального положения в конечное. Была построена математическая
модель руки в виде трехзвенного манипулятора и выписаны уравнения движения. Да-
лее была поставлена задача быстродействия для определения траектории наискорейшего
перемещения конца руки.

Для численных расчетов были использованы параметры, соответствующие основным
физическим параметрам человеческой руки и данные о сопротивлении скафандра.
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