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В настоящее время трехфазный асинхронный электропривод является основным ти-
пом промышленного электропривода. Основой для синтеза систем управления таких элек-
троприводов являются математические модели асинхронной машины (АМ) в декартовой
системе координат [3,4]. В работе [1] показана возможность построения систем автоматиче-
ского управления (САУ) асинхронным электроприводом, использующих в качестве оcновы
модели асинхронной машины в полярных координатах [2]. Матеметическая модель объек-
та управления из [2] позволила, опираясь на принципы построения систем подчинённого
регулирования, синтезировать структуру и рассчитать параметры регуляторов функцио-
нальной схемы, приведённой в [1], обеспечивающих качество управления моментом и ско-
ростью, не уступающее достигаемому в электроприводах, выполненных на основе моделей
в декартовых координатах. Если проанализировать математическую модель асинхронного
двигателя в полярных координатах, то можно увидеть, что объект характеризуется дву-
мя взаимосвязанными каналами управления: каналом регулирования модулей векторных
переменных и каналом регулирования аргументов этих переменных. При этом входным
воздействием по каналу регулирования модулей, который характеризуется последователь-
ным включением двух апериодических звеньев, является амплитуда питающего двигатель
напряжения. Канал регулирования аргументов характеризуется параллельным включени-
ем двух интегрирующих звеньев, входным воздействием на этот канал является частота
питающего напряжения.
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