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Рассматривается топливная компания, имеющая заправщики (бункеровщики), кото-
рые выполняют заявки за заправку судна. Здесь выступают в качестве программируемых
мобильных агентов бункеровщики и причалы. Таким образом каждый агент решает свою
задачу и общими усилиями выполняют поиск наилучшего оптимального решения.
Бункеровщик максимизирует количество заявок. Причал контролирует выполнение всех
заявок.
В данной работе мультиагентные технологии применяются к задаче планирования и оп-
тимизации плана.
В ходе работы разработан алгоритм для линейного программирования, вычисляющий по
множеству параметров оптимальный план. А также предложен алгоритм в терминах муль-
тиагентных технологий.
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