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На орбите Земли на данный момент находится множество активных спутников дистан-
ционного зондирования Земли (ДЗЗ), зарегистрированных в открытых источниках дан-
ных. Они осуществляют регулярную съемку Земной поверхности с различным качеством и
в различных спектральных диапазонах. Обилие разнообразных возможностей порождают
задачи выбора оптимального способа съемки, исходя из требований к снимкам.

Также важной задачей выступает работа со спутниковыми группировками. В зада-
чах съёмки поверхности Земли часто присутствует возможность использовать ресурсы не
одного спутника ДЗЗ, а некоторого их числа. Для максимизации эффективности подобно-
го использования возникает необходимость определения оптимальной последовательности
съёмки. Одним из способов сократить время, требуемое для решения такой задачи, яв-
ляется использование нейросетевых алгоритмов, способных выявлять закономерности в
данных и предлагать эффективные стратегии распределения ресурсов. В работе исследу-
ется эффективность использования нейросетей для выбора оптимального набора команд
по заранее заданным условиям.

В рамках исследования была разработана программа по визуализации работы спутника
ДЗЗ, в частности моделирования процесса съёмки земной поверхности и формирования
кадров. Программа написана на языке C# с использованием среды программирования
Unity. Разработанное программное обеспечение позволило симулировать реальный процесс
работы камер спутников в составе спутниковой группировки, что было использовано для
обучения нейросетевых моделей, которые могут быть использованы при решении задач в
реальном времени.
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