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Интерпретируемость модели машинного обучения – это способ-
ность объяснить решение модели [1]. Интерпретируемость повышает
доверие к модели и позволяет использовать ее для решения реаль-
ных задач в таких областях, как медицина.

В данной работе рассматривается задача детекции – одна из важ-
ных задач обработки медицинских изображений. Задачу детекции
можно сформулировать как выделение на изображении рамок во-
круг присутствующих на ней объектов и классификацию этих объ-
ектов.

Основным подходом при решении задачи детекции объектов на
изображении является использование сверточных сетей [2]. В рам-
ках исследования производилось обучение двухстадийных детекто-
ров архитектуры YOLO, которые широко используются в качестве
детекторов объектов на медицинских изображениях [5]. Примеры ре-
шения задачи детекции медицинских инструментов на изображениях
операции холецистэктомии представлены на Рис. 1.

Рис. 1. Примеры детекции медицинских инструментов на изображениях
операции холецистэктомии [2].

Существует проблема: при решении задачи детекции объектов
остается непонятным то, как именно работают слои нейросети-
детектора. В связи с этим возникает задача интерпретации работы
детекторов.
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Текущая секция

Интерпретационные методы, используемые при работе с изобра-
жениями, – методы CAM [3], основаны на построении карт актива-
ции изображений. Такие карты активации показывают вклад каждо-
го пикселя в предсказание модели. Данные методы реализованы, на-
пример, в библиотеке PyTorch для нейросетей-классификаторов [4],
однако данные на выходе детекторов отличаются от данных на вы-
ходе классификаторов и сильно зависят от архитектуры модели. В
связи с этим возникает задача разработки программного комплекса,
в котором будут реализованы интерпретационные методы для детек-
торов.

В рамках данного исследования был разработан программный
комплекс, работающий с моделями детектирования объектов на ме-
дицинских изображениях и позволяющий интерпретировать работу
данных детекторов. На рис. 2 представлены примеры решения зада-
чи интерпретации результатов работы обученных детекторов.

Рис. 2. Примеры карт активации при решении задачи детекции
медицинских инструментов.
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