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Итерационные методы решения систем линейных алгебраических уравнений (СЛАУ)
широко применяются в научных и инженерных задачах, особенно при работе с большими
разреженными матрицами. Одним из ключевых факторов, влияющих на эффективность
итерационных методов, является использование предобуславливателей, которые улучша-
ют сходимость алгоритмов. Традиционные методы построения предобуславливателей, та-
кие как методы, основанные на факторизации матриц и многосеточных подходах, требуют
значительных вычислительных ресурсов и часто зависят от специфики задачи. В данной
работе рассматривается применение методов машинного обучения (ML) для создания пре-
добуславливателей, что позволяет повысить эффективность итерационных методов реше-
ния СЛАУ.
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